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Pfed pouzitim si peclivé prectéte tuto pfirucku

1. Uvod k produktu

Agara prostorovy vicesenzor FP400 je vybaven vysoce presnym radarem
milimetrovych vin a kombinuje detekci pfitomnosti, sledovani vice osob, detekci
osob s podporou umélé inteligence a detekci intenzity svétla, ¢imZ poskytuje
presny a vyuZitelny prostorovy prehled.

Produkt nabizi vysokou schopnost prostorového vnimani, podporuje az 8 vlastnich
z6n zaloZenych na 320 jemnych miizkach, dokaZe soucasné sledovat aktudlni
polohu a smér pohybu aZ 10 osob, presné rozliSuje vstup/vystup zleva/zprava,
pohyb vpfed/vzad, pfibliZovani nebo vzdalovani a lze jej propojit s riznymi
chytrymi zafizenimi pro aktivaci personalizovanych prostorovych automatizaci a

scén.

Pro flexibilni integraci do vice ekosystémii podporuje FP400 protokoly Zigbee a
Thread. V pripadé protokolu Zighee mohou uzivatelé pfipojit zafizeni k Aqara Home
prostfednictvim hubu Aqara a propojit jej s platformami Matter tfetich stran
prostrednictvim Agara Matter Hubu. V pfipadé protokolu Thread mohou uZivatelé
pridat zafizeni do Agara Home prostrednictvim Agara Matter Hubu, dokoncit
nastaveni az 8 vlastnich zén v Agara Home a sdilet jej s platformami Matter tretich
stran prostrednictvim parovaciho kédu Matter, ¢imz zajisti kompatibilitu s chytrymi
scénari ve vice ekosystémech.

* Pro plnou funkénost je nutné pouZzivat toto zafizeni spolu s hubem Agara a aplikaci Aqgara Home.

* Kvili omezenim protokolli a podpore ekosystémd tretich stran se funkce mohou lisit v riznych
protokolech a ekosystémech. Nékteré konkrétni funkce jsou podporovény pouze v Aqara Home.



2. Soucasti produktu

[Diagram soucasti produktu]

1 Tlacitko reset

2 Télo zafizeni

3 Kontrolka

4 Napajeci kabel USB-C
5Drzak

6 Magneticka podlozka
7 Lepici plocha

3. Instalace zafizeni

3.1 Zpusob instalace

Zafizeni lze namontovat pomoci lepici plochy, magnetické zakladny nebo
hmoZzdinek a Sroubl. Podporuje montdz na sténu i na strop. RUzné zplisoby
montéaZe a vyska instalace mohou ovlivnit detekéni rozsah. UzZivatelé mohou zvolit
vhodnou instalacni polohu podle poZadovaného detekéniho rozsahu a pokryti



prizpasobit Gpravou montézniho Ghlu a sklonu zafizeni.
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[Zafizeni podporuje montaz pomoci lepici plochy, magnetického uchyceni nebo hmoZzdinek a
Sroub(i]

3.2 Montaz na sténu
- VySka instalace: 1,5 metru - 2 metry
- Uhel detekce: horizontélni 120°, vertikélni 100°

- Maximalni vzdalenost detekce: vpred 10 metrd, Sitka 8 metrl (pfiliSny naklon
miZe sniZit dosah detekce)

* Pro detekci vétsi plochy se doporucuje instalace do stfedu stény, pri¢emz Celni strana radaru
sméfuje ke kratsi strané detekované oblasti
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[Schéma rozsahu montaZe na sténu - bo¢ni a pohled shora]



[Schéma rozsahu detekce pfi montéZi na sténu (svétla oblast pro detekci pohybu, tmava oblast pro
detekci pritomnosti]

* VySe uvedené jsou maximalni vzdélenosti detekce namérené v laboratornim prostiedi. Skutecny
dosah detekce pohybu a pfitomnosti se maze liSit v zavislosti na vy3ce instalace, Ghlu instalace,
odrazu od stén, ruseni z prosttedi, poloze detekované osoby atd. Za Gihlem 120° existuji slepé zony
detekce, proto je tfeba vyhnout se umisténi kritickych detekénich oblasti (zejména vstupd a
vychod) do téchto mist.

* Doporucuje se dodrZet vzdalenost vice nez 0,5 metru od stén a oken. PFilisna blizkost mize kvali
odraziim od stén zpisobit vicecestné ozvény, coz mize vést k falesnym ciliim (tzv. ,duchim") a

preskakovani polohy.

3.3 MontaZ do rohu stény

- Vyska instalace: 1,5 metru - 2 metry
- Uhel detekce: horizontélni 120°, vertikélni 100°

Maximalni vzdalenost detekce: 7 m x 7 m (pfilisny ndklon mize snizit dosah

detekce)

* Pfiinstalaci do rohu stény lze 120° detekéni Ghel vyuzit tak, aby pokryl roh, ¢imz se vyhnete
slepym zénam, které pfi montéaZi na rovnou sténu vznikaji po obou stranach v krajnich Ghlech.
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[Porovnéni dosahu detekce: montaz na stfed stény vs. montaz v rohu stény]

[Schéma dosahu detekce pii montazi v rohu stény (svétla oblast: dosah detekce pohybu, tmava
oblast: dosah detekce pfitomnosti]



[Schéma montéZe Ghlového drzaku na sténu]
* Uhlovy sténovy drzék (drzak snimace pfitomnosti) je volitelné pislusenstvi; dostupné
prislusenstvi najdete v seznamu pfislusenstvi produktu.

* Vy$e uvedeny dosah je maximalni dosah méreny v laboratornim prostredi. Skute¢ny dosah
detekce pohybu a pfitomnosti se miZe lisit v zavislosti na vy3ce montéZze, Ghlu montéze, odrazu od
stény, ruSeni prostfedi a poloze detekované osoby.

* Montaz v rohu stény miize efektivné eliminovat dalekodosahové slepé zény na obou stranach
stény, a ma proto prednost pred montazi na stred stény.

3.4 Montaz na strop

- VySka montaze: 3-4 m, umisténo pfimo nad detekovanou oblasti

- Uhel detekce: Jako referenéni bod se bere logo zafizeni; horizontalné 120°,
vertikalné 100°

- Pozadavky na montdz: Zafizeni nastavte do vodorovné polohy, logo zafizeni
zarovnejte vodorovné s delsi stranou detekované oblasti a kontrolku na mapé v
aplikaci nasmérujte nahoru.

- Maximalni dosah detekce: PFi vySce montdZze 3 m je maximalni dosah detekce
pohybu osoby elipsa 5x6 m pfimo pod radarem, maximalni dosah detekce



pritomnosti osoby je elipsa 4x5 m pfimo pod radarem.

Schéma dosahu detekce prfi montazi na strop 1 (Svétld oblast: dosah pohybu,
tmavé oblast: dosah prfitomnosti)

5m

Schéma dosahu detekce pfi montazi na strop 2 (Svétla oblast je dosah pohybu,
tmavé oblast je dosah pfitomnosti)
* VySe uvedeny dosah je maximalni dosah méreny v laboratornim prosttedi. Skute¢ny dosah

detekce pohybu a pritomnosti se mize lisit v zavislosti na vySce montaze, odrazu od stropu, ruseni
prostfedi a poloze detekované osoby.



3.5 Doporuceni pro montaz

1. Podle skutecnych poZadavkl na dosah detekce nainstalujte zafizeni na stény,
rohy stén, stropy apod. pomoci lepiciho nebo magnetického uchyceni. Otocte
predni stranu zafizeni smérem k detekované oblasti a nastavte odpovidajici Ghel.

2. Pro pokryti vétsiho detekéniho rozsahu doporucujeme bocni montaz ve vysce cca
2 metry s mirnym sklonem dold, aby byla pokryta hlavni oblast lidské aktivity.

3. Pfi bo¢ni montézi na stény nebo rohy stén je doporucena vyska instalace 1,5-2 m,
coZ zlep3uje detekci postoji stojiciho i sediciho Clovéka. Pokud je zafizeni
nainstalovano ve jiné vysce, upravte sklon uchyceni, aby pokryval hlavni oblast
aktivity.

4. Aby se zabranilo slepym mistiim detekce, doporu¢ujeme instalaci v rohu stény,
pricemZ predni strana zafizeni méa sméfovat do osy rohu; tim se Gcinné eliminuji
vzdalena slepa mista radaru.

5. Doporucujeme namifit senzor smérem k oblasti hrudniku osob, aby bylo snazsi
detekovat mikropohyby spojené s dychanim a udrZovat stabilni stav obsazenosti.

6. B&hem instalace se snazte vyhnout nasmérovani na velké kovové, sklenéné nebo
jiné vysoce odrazivé plochy a neinstalujte zafizeni v blizkosti vydechi klimatizace,
Cisticek vzduchu nebo ventilatord.

7. Pro vysku instalace pod 2 metry pouZijte lepici nebo magnetické uchyceni. Pro
vysku nad 2 metry doporuc¢ujeme uchyceni Srouby.

8. Pokud nastaveni instalacni polohy neodpovidé skutecnosti, ovlivni to schopnost
detekce. Po dokonceni instalace a nastaveni nemérite polohu zafizeni, protoZe by
to ovlivnilo presnost detekce v mapované oblasti. Pokud potfebujete polohu
zarizeni zménit, prepnéte zplsob instalace v aplikaci a dokoncete privodce

nastavenim.
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4. Pfipojeni zafizeni do sité

4.1 Pfiprava

1. Stahnéte si aplikaci Aqara Home

Aktuadlni verzi aplikace Aqara Home stahnéte naskenovanim nésledujiciho QR kédu.

[Aplikace Agara Home]
2. Napajejte zafizeni a aktivujte reZim parovani
Pripojte USB kabel zafizeni k napdjecimu zdroji 5 V 1 A. Po zapnuti zafizeni

automaticky vstoupi do rezimu parovani a indikator LED zacne pomalu blikat
modfre.

Pokud uplynulo okno pro parovani sité, podrzte tlacitko reset po dobu 5 sekund,
dokud se kontrolka nerozblika, poté uvolnéte a zafizeni znovu vstoupi do rezimu
pérovani sité.
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4.2 Stru¢ny Gvod a privodce vybérem komunikaéniho protokolu

Protokol Thread

Protokol Thread vyuZivd protokol IP, nativné podporuje standard Matter a
umoZziuje pfipojeni zafizeni k Apple Home, Google Home, Amazon Alexa a dalSim
platformam Matter. Je vhodny pro uZivatele, ktefi chtéji propojeni napfic
platformami. VyZaduje péarovéni s centrélni jednotkou / ovladaem Agara Matter
(napf. M3, M100 atd.).

Protokol Zighee

Protokol Zigbee podporuje pokrodilejsi funkce a mozZnosti automatizace Agara,
uprednostnuji lokalnf stabilitu a pokrocilé funkce. VyZaduje pérovani s centralni
jednotkou Agara Zigbee (napf. M3, M100 atd.) a zafizeni |ze také synchronizovat s
ekosystémy Matter tretich stran prostrednictvim funkci premosténi Agara Matter
Hubu.

12



4.3 Parovani sité pomoci protokolu Zigbee (vyZaduje centralni
jednotku Aqara)

1. Otevrete aplikaci Agara Home, pfejdéte na stranku ,Domov" a kliknéte v pravém

hornim rohu na ,+", abyste vstoupili na strdnku ,,Pridat zarizeni
2. Kliknéte na pfislusné zafizeni a vyberte centralni jednotku, ke které se ma pripojit
3. Na obrazovce vybéru ,Protokol zafizeni" vyberte ,,Protokol Zigbee"

4. Zafizeni si stahne nejnovéjsi firmware z cloudu a po staZeni firmwaru
automaticky dokonéi pfepnuti protokolu. Postupujte podle pokynt v aplikaci a
dokoncete pridani zafizeni.

* Béhem pridavéni se ujistéte, Ze je zafizeni v rezimu konfigurace sité (kontrolka by méla blikat).

Pokud je kontrolka v jiném stavu, podrZte tlacitko reset po dobu 5 sekund, dokud se nerozblikd,
poté uvolnéte. Zafizeni se znovu prepne do rezimu parovani sité.

4.4 Pripojeni k siti pomoci protokolu Thread (vyZaduje centralni
jednotku / ovladac Aqara Matter)

1. Otevrete aplikaci Aqara Home, prejdéte na stranku ,Domov" a kliknéte v pravém
hornim rohu na ,.+", abyste vstoupili na stranku ,,Pridat zarizeni"

2. Kliknéte na prislusné zafizeni a v rozhrani pro vybér ,Protokol zarizeni
»Protokol Thread"

vyberte

3. Naskenujte kéd Matter na téle vyrobku nebo v navodu k obsluze podle pokynti v
aplikaci.

4. Vlyberte centralni jednotku / ovladac Agara Matter, ke kterému se chcete pfipojit,
a dokoncete pridani.

* Pokud nebyl do aktualni domécnosti pfidan zadny ovladac Agara Matter, miZete jej pridat v

aplikaci podle pokyn( a poté podle vy$e uvedenych krok( pfipojit toto zafizeni k pfislusSnému
ovladaci Matter a dokoncit pfipojent k siti.

* Davejte pozor, abyste spravné rozlisili kéd Aqara MagicPair a kod Agara Matter na téle zafizenia v
navodu k obsluze. Naskenovéni nespravného kédu zplisobi selhani pridani.
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5. Sdileni s ekosystémy tretich stran

5.1 Protokol Zigbee: Propojeni s ekosystémem treti strany pres
Agara Matter Hub

Pokud bylo zafizeni pfiddno do Agara Home pomoci protokolu Zigbee, lze po
konfiguraci prostfednictvim Agara Matter Hubu (napf. M3) propojit stav zafizeni s
ekosystémem treti strany. Parovaci kod Matter ziskate v sekci ,, Third-Party Matter
Ecosystems" pfislusné centralni jednotky. V aplikaci platformy treti strany
naskenujte parovaci kdd Matter nebo zadejte ¢iselny kod a dokoncete pridani.

5.2 Protokol Thread: Synchronizace s ekosystémem treti strany
pomoci parovaciho kédu Matter

Pokud bylo zafizeni pfiddno do Agara Home pomoci protokolu Thread, nejprve v
aplikaci Agara Home nakonfigurujte vlastni zény, citlivost detekce, dobu potvrzeni
nepfitomnosti a dalsi nastaveni. Nasledné |ze zafizeni prostrednictvim péarovaciho
kédu Matter sdilet s platformami Matter tretich stran jako jeden univerzalni senzor
pfitomnosti, az 8 vlastnich zénovych senzorl pfitomnosti a jeden senzor osvétleni.
Pérovaci kod Matter ziskate v nabidce , Third-Party Matter Ecosystems" na strance
zarizeni v aplikaci Aqara Home. V aplikacich podporujicich Matter, jako jsou Apple
HomeKit a Google Home, spustte proces ,Add Device" a dokoncete pridani

naskenovéanim parovaciho kédu.

* Zatizeni podporuje také pfimé pridani do ekosystém tretich stran naskenovanim kédu Matter
primo na zafizeni, a to bez predchozi konfigurace v aplikaci Agara Home. V tomto pfipadé vsak
mZe byt pouZito pouze jako jeden univerzalni senzor pfitomnosti a jeden senzor osvétleni.
Doporucuje se, aby uZivatelé zafizeni nejprve nakonfigurovali v aplikaci Agara Home, aby pred
synchronizaci do ekosystém tietich stran mohli vyuZit viechny jeho funkce.

* Nékteré ekosystémy tretich stran nemusi podporovat dynamické pridavani a mazani zon, proto
doporucujeme dokoncit veskerou konfiguraci v Aqara Home dfive, nez provedete synchronizaci
pomoci parovaciho kédu.

* Pri pridavani do jinych platforem se ujistéte, Ze naskenujete parovaci kod Matter vygenerovany
aplikaci, nikoli pivodni QR kéd na zafizeni nebo v navodu, jinak selZe parovani.
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* Nazvy vlastnich zén se kvili omezenim ekosystému nemusi z aplikace Aqara Home
synchronizovat pfimo. Po pfidani musi uZivatel odpovidajici senzory pojmenovat v ekosystému
treti strany, aby bylo mozné rozlisit skutecné oblasti.

* Pokud dojde k problémiim s pojmenovéanim nebo zobrazenim senzorti v ekosystémech tfetich

stran, mlZete zafizeni odstranit a znovu pridat, abyste zajistili synchronizaci nejnovéjsich
nastaveni a stavu zafizeni.

* Skutecné funkce mohou byt omezeny standardnimi funkcemi Matter a podporou ekosystému
tretich stran.

6. Aktualizace firmwaru a prepinani protokoll

6.1 Aktualizace firmwaru

Pro zajisténi co nejlepsi uZivatelské zkuSenosti aktualizujte po pridéni zafizeni jeho
firmware na nejnovéjsi verzi na strance nastaveni v aplikaci.

6.2 Pfepinani protokold

Pokud potrebujete po sparovani zafizeni prepnout protokol, nejprve odstrarite
zarizeni v aplikaci Agara Home, poté dlouze podrzte tlacitko resetu zafizeni po
dobu 5 sekund, ¢imZ zafizeni resetujete a prepnete do rezimu pérovani. Na
obrazovce parovani zafizeni vyberte ,Prepnout protokol" a zvolte poZadovany
protokol, poté dokoncete nastaveni podle pokynt v aplikaci.

* Pfepnuti protokolu smaze vechna nastaveni a data zafizeni. Pokud chcete mapy uloZit pro
budouci pouZiti, uloZte prosim nejprve Sablonu mapy.
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7. Uvod do hlavnich funkci

7.1 Detekce osob

Detekuje pfitomnost nebo nepfitomnost osob v celém prostoru i ve vymezenych
vlastnich zénach.
* Rychlost reakce stavu ,,obsazeno" / ,neobsazeno" je ovlivnéna rusenim prostiedi, postojem

osoby, podminkami instalace atd. Miize dochazet k prodlevé pfi aktivaci stavu nepfitomnosti (viz
sekce ,,Doba potvrzeni nepfitomnosti" v tomto ndvodu).

7.2 Sledovani vice osob

Na Uvodni strénce zafizeni lze zobrazit aktudlni umisténi osob v prostoru. Po
vytvofeni vlastnich zén podporuje spousténi stavu obsazenosti podle zén a

umozriuje soucasné sledovani az 10 osob.
—aE. _mr

Bk
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S

[Snimek rozhrani aplikace pro vice osob a déleni z6n]

16



* Detekce a rozlieni vice osob funguje, pokud jsou osoby od sebe oddéleny vzdalenosti 1 metr.

* Pokud jsou dvé osoby od sebe vzdaleny méné nez priblizné 1 metr, miZe dojit k prolinani mracen
bodi, coz mize zplsobit nestabilitu algoritmu (prohazovani stitkd clovék/neélovék), ,slepeni”
osob a dalsi jevy, které jsou fyzikalnim omezenim soucasné technologie milimetrového radaru.
Doporucuje se udrzovat vhodny odstup a husté obydlené oblasti nastavit jako vétsi ,monitorovaci
z6ny" namisto presné lokalizace.

7.3 Déleni zén
Zafizeni podporuje az 8 vlastnich zdn, které lze déle konfigurovat nasledovné:

Monitorovaci zéna

Dim mazete rozdélit na rizné funkéni zény podle zplisobu vyuziti jednotlivych
prostor a pouzit definované detekcni zny pro automatizovanou spravu na zakladé

zon.

Kazdé detekéni zoné lze priradit typ zény. Definovéni typu zény pomaha zarizeni
lépe upravit odpovidajici parametry detekce a poskytuje optimalni vykon

rozpoznavani.

Zdroj ruseni

Zdroje ruSeni lze nastavit podle umisténi pohybujicich se objektl, jako jsou
ventilatory, klimatizace a rostliny. Zdroje ruseni lze nastavit jako bodové nebo
plosné a mikropohyby uvnitf oblasti ruseni budou po nastaveni ignorovany.

Ruseni v prostiedi je dllezitym faktorem ovliviiujicim presnost zafizeni. FP400
podporuje identifikaci zdrojd ruseni. KdyzZ algoritmus detekuje potencidlni zdroje
ruseni v prostoru, upozorni uZivatele, aby pfisluSnou oblast potvrdil a
nakonfiguroval jako zdroj ruseni. UzZivatel mlZe zdroje ruSeni nastavit také rucné a
filtrovat tak konkrétni rusivé oblasti v prostoru.

* Algoritmus je jiZ optimalizovan pro bézné typy zdrojti rusenti: ventilatory, Cisti¢e vzduchu,
robotické vysavace, nepatrné pohyby rostlin, zaclony, Zaluzie a rolety, domaci mazlicci, toalety,
klimatizace a ledni¢ky. U zdrojd rusent, které v seznamu uvedeny nejsou (napf. nové spotrebice,
pohyblivé dekorativni predméty apod.), miiZe dojit ke snizeni vykonu rozpoznavani a k urcité
pravdépodobnosti chybné identifikace jako osoby.

Vstup/Vystup

Po nastaveni vstupu/vystupu lze zlepsit rychlost detekce a odebrani osoby, ¢imz se

zvySuje presnost detekce a rychlost spusténi. Doporucuje se nastavit podle
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skutecné plochy po instalaci.

Hranice

Nastaveni hranic sniZuje chybnd vyhodnoceni pfi detekci pfitomnosti (takzvané
,duchové cile"), omezuje rusivé odrazy od stén, velkych zrcadlovych ploch a kovu a
zlepsuje presnost monitorovani.

Pokud hranice nejsou povoleny, zafizeni mize byt nachylné k falesSnym detekcim
zplUsobenym odrazy signalu od stén. Po vytvofeni hranic se mimo hranice nebudou
vytvéret Zadné cile a platné cile nebudou hranice prekracovat, ¢imz se Gcinné
zvysuje presnost detekce.

* Velké sklenéné plochy, povrchy z nerezové oceli, hladké keramické obklady nebo zrcadlové

povrchy jsou hlavnimi zdroji tzv. ,,duchovych cili". Doporucuje se tyto oblasti prednostné nastavit
jako ,hranice", ¢imz se Gcinné sniZi rusivé odrazy.

7.4 Detekce osob vylepSena Al

Zapnutim funkce ,Detekce osob vylepsena Al" v sekci ,,Pokrocilé funkce" mohou
byt Uklidovi roboti, domaci zvifata, pohybujici se hracky apod. algoritmy Al
rozpoznany jako ,rusivé objekty", ¢imZ se sniZuje ruseni detekce osob (s urcitou
pravdépodobnosti vSak mohou byt také malé déti nebo malé déti leZici na zemi
rozpoznany jako ,rusivé objekty"). Doporucuje se zapnout ji pouze v pfipadech, kdy
jsou pritomny rusivé objekty, napfiklad Gklidovi roboti nebo doméci mazlicci.

* Po vytvoreni nového cile je vyZadovéno pocatecni potvrzovaci obdobi asi 2-3 sekundy, béhem
kterého je cil zobrazen jako ,...." s nezndmou identitou a odpovidajici automatizace budou
spustény se zpozdénim.

* Objekty nizké vysky (napf. vyrazné mensi nez dospély ¢lovék) a osoby v poloze pfi lezeni maji
urcitou pravdépodobnost, Ze nebudou stabilné rozpoznény jako lidé, pfipadné budou chybné

zarazeny mezi domaci zvitata. Pokud se takové situace v domacnosti vyskytuji, doporucuje se
funkci ,,Detekce osob vylep3ena Al" pouZivat opatrné.

7.5 Pocitani osob v redlném case

Zapnuti funkce ,,Pocitani osob v redlném case" v sekci ,Pokrocilé funkce" poskytne
aktudlni informace o obsazeni a statistiky poctu osob v ¢asovych dsecich. Na hlavni
strénce aplikace bude zobrazen widget s aktualnim poctem osob, po jehoZ vybéru
miiZete prejit na stranku s Casové rozdélenymi statistikami poctu osob.
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* Pokud zUstanete v aplikaci dlouhou dobu na hlavni strance zafizeni, nemusi se obsah stranky
aktualizovat v redlném Case. Pokud se na strance zobrazuje nepresny pocet osob, opustte stranku
zarizeni a na ni znovu vstupte, abyste ziskali pfesny pocet osob v realném case.

V prostiedich s vice lidmi m0ze kvali pfekryvani mraéen bodl a vzajemnému
zakryvani dochazet k odchylce v poctu osob o 1 az 3 osoby. Jde o normalni chovani
za soucasnych technickych podminek a neznamena to poruchu zafizeni. Pokud je
nutny presny pocet osob, doporucujeme sledovat spiSe trend nez presnou ciselnou
hodnotu.

7.6 Detekce pohybu a klidu

Sleduje, zda se osoby v prostoru nachézeji v klidovém nebo pohybovém stavu.
Jakmile se nékdo pohybuje s vyraznou amplitudou nebo presahuje vzdalenost 50
cm, zafizeni nahlasi ,o0soby v pohybu". Pokud vSechny objekty v prostoru maji
rozsah pohybu mensi nez 50 cm nebo jsou v mikropohybu, zafizeni nahlési
,v8echny osoby v klidu". MliZete si nastavit automatizace na zakladé stavii ,,Osoby v
pohybu / VSechny osoby v klidu".

7.7 Detekce osvétleni

Funkce sleduje intenzitu svétla v redlném case, zobrazuje namérené hodnoty
osvétleni a umoZiiuje nastaveni automatizalnich scénaiti podle svételnych
podminek a stavu obsazenosti.

Senzor osvétleni na zafizeni se nachazi v predni horni ¢asti a je ovlivnén umisténim,
orientaci zafizeni a Uhlem dopadu svétla. Zpétné hlasena svételna hodnota se
nemusi plné shodovat s realnym svétlem vnimanym lidmi v prostoru. Tento senzor
osvétleni slouzi predevsim k poskytnuti informaci o intenzité a trendu zmén svétla
pro automatizaci osvétleni a nemiiZe byt pouZit jako profesionalni méfici pristroj
pro osvétleni.
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8. Dal$i moznosti nastaveni

8.1 Citlivost detekce pritomnosti

Citlivost detekce pfitomnosti se nastavuje pro cely prostor. Cim vy33i je citlivost,
tim snadnéji dojde ke spusténi a udrZeni stavu ,obsazeno". Vysokd citlivost je
vhodné pro oblasti, kde lidé obvykle stoji nehybné, a poméhé tak predejit
chybnému vyhodnoceni prostoru jako ,neobsazeno" p¥i mikropohybech. Nizka
citlivost je vhodna pro oblasti s ¢astymi a nahlymi pohyby lidského téla, ¢imz

pomaha omezit falesna hlaseni ,obsazeno" zpiisobend prostorovym rusenim.

8.2 Doba potvrzeni nepfitomnosti

Doba potvrzeni nepfitomnosti umoziuje presnéji posoudit, zda je oblast ve stavu
,heobsazeno", ¢imz se predejde faleSnym hlasenim zplsobenym kratkodobym
odchodem osob, drobnymi pohyby (napf. vitr pohybujici zévésy, pad malych
predmétil) nebo prostfedim rusenymi jevy. Po nastaveni ¢asového obdobi musi
radar dokondit cely cyklus ,neobsazeno", nez bude tento stav aktivovan. Pokud
béhem cyklu nékdo vstoupi nebo dojde k ruseni prostfedim (napf. béhajici doméci
zvite, otfesy zafizeni), Casovac se okamZité restartuje a odpocet zacne znovu po
dalsi detekci ,,neobsazeno". Uzivatel miZe pro cely prostor i pro jednotlivé vlastni
z6ny nastavit rlizné doby potvrzeni nepfitomnosti.

Skutecny cas spusténi stavu ,neobsazeno" v prostoru se nemusi nutné rovnat
,Dobé potvrzeni nepfitomnosti", protoZe v komplexnim prostredi mizZe byt k

rozhodnuti potreba vice cykld.

Pokud se doba potvrzeni nepfitomnosti prostoru a vlastnich zén lisi, napf. je pro
prostor nastavena kratsi doba, mizZe dojit k tomu, Ze prostor bude povazovan za

»neobsazeno", zatimco vlastni zna stéle bude povaZovéna za ,obsazeno".

Pokud je pro zénu nastavena del3i doba, ale cil uz z prostoru zény zmizel, mlize
z6na jesté chvili zlstat ve stavu ,obsazeno"; okraje zony budou zvyraznény, aby
tento stav signalizovaly.
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Rychlost reakce na rozhodnuti o nepfitomnosti je ovlivnéna Grovni prostredim
zplsobeného ruseni. V pfipadech mikropohybl (napf. doméci zvitata, ventilétor,
kolisajici zavésy) mlze byt uréeni stavu ,neobsazeno" zpozdéno.

8.3 Al Prostorové uceni

Al Prostorové uceni dokéaze naucit zafizeni rozpoznévat pozadi prostredi, vyloucit
rozsdhlé plochy ze skla, kovu, zrcadel a dalSich zdroji ruseni, které ovliviuji
vysledky detekce, prizpisobit se rusivym vliviim a zlepsit presnost detekce.

Doporucuje se, aby uZivatel po instalaci zafizeni aktivné proved| kontrolu Al
Prostorového uceni. Proces vyZzaduje, aby byl prostor prazdny (bez lidi), a trva
urcitou dobu - prosim budte trpélivi.

Béhem bézného provozu neni tfeba kontrolu rucné provadét znovu - zafizeni se
bude pomoci Al pribézné ucit pozadi prostredi, aby se pfizplsobilo realnym
zménam a jeho presnost se postupem casu zvySovala.

Ve zvlastnich pripadech, kdy uZivatel zjisti, Ze zafizeni je prostfedim ovlivnéno
natolik, Ze prazdny prostor chybné vyhodnocuje jako ,,obsazeno" a obtizné se vraci
do stavu ,neobsazeno", mize aktivné spustit kontrolu Al Prostorového uéeni, aby
rychle obnovil stav ,,neobsazeno".

* Pokud se pfi nepfitomnosti osob ¢asto objevuji tzv. ,,fantomové cile", doporucuje se provést
kontrolu Al Prostorového uceni pro rychlé obnoveni normélniho provozu.

8.4 Vychozi detekce a detekce vlevo/vpravo

Uzivatelé si mohou v ¢asti ,Smér detekce" vybrat mezi vychozim rezimem, tedy

vSesmérovym sledovanim, a sledovanim vlevo/vpravo.

Vychozi sledovéni dokaZze detekovat pritomnost v ramci snimaciho rozsahu.
Sledovani vlevo/vpravo dokaZe detekovat smér pohybu na levé a pravé strané
prostoru, ¢imz poméaha [épe rozlisit pohybové stavy vstup zleva / vstup zprava. Pfi
vybéru vychoziho sledovani je podporovano nastaveni automatizacnich podminek
Lvstup/vystup" pro celou oblast i konkrétni zény. Pokud automatizace vyzaduje
rozliSeni mezi vstupem a vystupem, |ze vybrat sledovani vlevo/vpravo.
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Po vybéru sledovani vlevo/vpravo budou automatizacni podminky ,vstup/vystup"
rozdéleny na ,vstup zleva / vstup zprava / vystup doleva / vystup doprava".
Sledovani vlevo/vpravo plati pouze pro celou oblast; jednotlivé oblasti nerozlisuji
vstup/vystup zleva a zprava.

Udalosti ,vstup" se spoustéji pouze tehdy, kdyZ prvni cil vstoupi do prazdné oblasti
nebo zény. Udalosti ,vystup" se spoustéji pouze tehdy, kdyZ posledni cil opusti
oblast nebo zénu. ProtoZe spousténi udalosti ,vstup" a ,vystup" zavisi na trajektorii
cile, mize byt udalost ,vstup" pfi zapnuté funkci ,Detekce osob vylep3end Al"
spusténa rychleji neZ stav ,obsazeno" (bez cekdni na potvrzeni cile) a udélost
Lvystup" miZe byt spusténa rychleji neZ automatizacni stav ,,neobsazeno", kdyz je
prostor nebo zdna prazdna (bez ¢ekani na dobu potvrzeni neprfitomnosti).

* Pokud neexistuje poZadavek na sledovani sméru, doporucuje se pouZit vychozi sledovani.

8.5 Vzdalenost snimani pribliZzeni

Toto nastaveni ovliviiuje vzdalenost sniméni pribliZeni lidi vzhledem k zafizeni a k
uréenym zénam. Nizké, stfedni a vysoké nastaveni odpovidaji prahlim 1 metr, 2
metry a 3 metry.

Automatizace pro celou oblast i automatizace zaloZené na zénach maji udalosti
»priblizeni/oddaleni", kdy pfiblizeni nebo oddaleni jakéhokoli cile od prahové
vzdélenosti spusti udalost ,pfiblizeni/oddaleni".

Pokud automatizacni podminka zahrnuje ,pfiblizeni/oddalen{", tato vzdalenost
odpovida vzdalenosti mezi cilem a zarizenim; pokud automatizacni podminka
vybird ,nékdo se priblizuje k urené zéné / oddaluje od urcené zény", tato
vzdalenost odpovida vzdalenosti mezi detekovanou osobou a hranici urcené zony.

Pokud je nastaveni stfedni (2 metry) a automatizaéni podminka je ,nékdo se
priblizuje k uréené zéné", bude udalost priblizeni k z6né nahlasena, jakmile se
osoba zvenci zaéne priblizovat k zoné a bude pfiblizné 2 metry od jeji hranice;
pokud se osoba pohne mimo oblast a bude 2 metry za hranici, bude nahlasena
udalost opusténi zony.
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8.6 Vypnuti kontrolky

Pokud je funkce zapnutd, bude béhem uréenych obdobi kontrolka zcela vypnutd,

vCetné vSech stavil a upozornéni, které by normalné indikovala.

* Sitové funkce, jako je reset sité, a dalsi funkce kontrolky nejsou soucasti funkce Vypnuti kontrolky
abéhem procesu pripojeni k siti mohou nadale norméalné fungovat.

9. Konfigurace automatizace

UZivatelé mohou pridat automatizace souvisejici se zafizenim kliknutim na tlacitko
"+"v pravém hornim rohu stranky ,Automatizace" v aplikaci.

\,
2
u—p
@

N @

[Diagram chytrého propojeni Aqara]
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9.1 Podminky automatizace

Obecné podminky automatizace Podminky automatizace zény
Obsazeno Urcenéd zéna obsazena

Volno Urcena z6na volna

Obsazeno po uréitou dobu Urcend z6na obsazena po urcitou dobu
Volno po uréitou dobu Uréena zéna volna po urcitou dobu
PribliZovani se PribliZovani se k urcené zéné
Vzdalovani se Opousténi urené zény

Vstup (v reZimu vlevo/vpravo je podpora celé L
, . Vstup do urcené zény
domény rozdélena na: vstup zleva/vstup zprava)

Odchod (v reZzimu vlevo/vpravo je podpora celé

domény rozdélena na: odchod zleva/odchod Opusténi uréené zény
zprava)

Aktudlni pocet osob je vétsi nez /

Aktudlni polet osob se rovna /

Vsechny osoby v prostoru ziistavaji nehybné po

urcitou dobu /
Osoby se v prostoru pohybuji po uritou dobu /
Urover osvétleni stoupne na /
Urover osvétleni klesne na /
Nad nastavenou Uroven osvétleni /
Pod nastavenou Groven osvétleni /
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9.2 Doporuceni automatizace

1. KDYZ ,Zji§téna pFitomnost (zéna)" a ,Pod nastavenou Grovni svétla", PAK
»zapnout svétlo", ¢imz Ize zapnout osvétleni v konkrétni z6né, kdyz jsou pritomny

osoby a je osvétleni potieba.

2. KDYZ ,Z&dné pfitomnost déle neZ nastaveny &as", PAK ,vypnout svétlo" a
Lvypnout klimatizaci", ¢imzZ se Setfi energie, kdyZ je prostor neobsazeny.

3. KDYZ ,Nékdo vstoupi zleva", PAK ,domaci reZim" / KDYZ ,Nékdo odejde
doprava", PAK ,rezim mimo domov", ¢imZ se rozlisi prichod/odchod a spusti
odpovidajici scény.

4. KDYZ zéna televize zaznamena ,Nékdo se priblizuje k z6n&", PAK ,spustit
pripomenuti", ¢imz |ze zabranit détem v priliSném priblizeni k televizi.

5. KDYZ ,Vechny detekované osoby z{stavaji po nastavenou dobu nehybné", PAK
prejit do ,reZzimu spanku", ¢imz se automaticky upravi komfortni prostredi pro
spanek.

6. KDYZ ,,Pohyb detekovéan po nastavenou dobu", PAK pfejit do ,reZimu pohybu",
¢imz se automaticky aktivuji oblibené uZivatelské scény.

7. KDYZ ,Pocet osob je vy$3i nez 3", PAK prejit do ,reZimu navitévy" a ,nastavit
klimatizaci na 24 °C", ¢imz se dosdhne dynamické Gpravy scény podle poctu osob.

8. KDYZ ,Nékdo se pFiblizuje k z6n&", PAK ,zapnout svétlo", KDYZ ,N&kdo opousti

z6nu", PAK ,vypnout svétlo", ¢imZ se umozni automatické ovladani osvétleni v
,

dané oblasti.

10. Dalsi tipy k pouZiti

1. Po instalaci se doporucuje v aplikaci Agara Home provést ,,Al prostorové uceni", a
to v dobé, kdy nikdo v mistnosti neni. Timto krokem pomdtiZete zafizeni rychleji se
prizplisobit prostredi, eliminovat ruseni ze skla, kovu apod. a zlepsit presnost

detekce.

2. Pokud zafizeni chybné identifikuje prézdny prostor jako obsazeny, je to
pravdépodobné zplsobeno mikropohybem v prostredi. MizZete pouZit funkci ,Al
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prostorové uceni", abyste rychle obnovili stav prazdného prostoru, nebo na mapé
na Gvodni obrazovce zafizeni oznacit konkrétni oblast jako ,zdroj ruseni".

3. Doporucujeme nakonfigurovat rozsah detekce podle skutecnych potteb,
nepotrebné oblasti detekce nastavit jako ,hranice" a oznacit oblasti vstupu a

vystupu, ¢imz zlepsite rychlost a presnost detekce.

4. Zafizeni disponuje funkci ,Detekce osob vylepSend Al" s pribézné se ucicim
algoritmem, kterd se béhem pouZivani mize zpresiovat. Pro zajisténi maximalni
presnosti detekce se vSak i nadale doporucuje neinstalovat zafizeni v blizkosti
vydech( klimatizace, €isti¢ek vzduchu nebo ventilatord.

5. Funkce ,,Detekce osob vylepsend Al" dokaze zvysit presnost detekce pfitomnosti
v prostoru a omezit falesné poplachy zplisobené zviraty, robotickymi vysavaci
apod. Tuto funkci lze aktivovat, pokud jsou v prostoru pfitomné odpovidajici rusivé
objekty.

6. Doporucujeme pravidelné kontrolovat cilové trasy v aplikaci Agara Home, abyste
zjistili, jestli v aktudlnim prostredi neexistuji nezakonfigurované zdroje ruseni nebo

oblasti silného odrazu, a pfipadné na mapé pridat ,zdroje ruseni" a ,hranice".

7. Pokud potfebujete detekovat jak vétsi plochu, tak i podrobnéjsi zény,
doporucujeme nejprve nastavit v aplikaci Agara Home vhodné ,zény detekce" a
hranice, a poté upravit citlivost a dobu potvrzeni nepfitomnosti podle vasich

skutecnych potreb.

11. Popis kontrolky a tlacitka

11.1 Stav kontrolky

Stav kontrolky Stav zafizeni

. . i Po jednom stisknuti tlacitka reset kontrolka
Modra kontrolka rychle jednou blikne . Lo
jednou modre blikne
Zobrazi se pfi zapnuti, restartu nebo obnoveni
Modréa kontrolka trikrat blikne tovarniho nastaveni a indikuje normaln{

napéjeni
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Modré blikani (Thread firmware) / Fialové
blikani (Zigbee firmware)

Modré svétlo neustéle blika

Modra kontrolka ziistane rozsvicena po dobu 1
sekundy

11.2 Popis tlacitka reset

Akce tlacitka

Indikuje, Ze je zafizeni v rezimu parovani;
parovéni se ukondi po 10 minutéch, kontrolka
zhasne a zafizeni piejde do rezimu spanku

Pri restartovani zafizeni modra kontrolka rychle
blika aZ do uvolnéni tlacitka béhem 3 sekund.
Béhem parovani modra kontrolka déle rychle
blikd, coZ indikuje probihajici parovani.

Indikuje Gspésné sparovani

Popis

Jedno stisknuti tladitka reset

Dlouhy stisk tladitka reset po dobu del3inez 5 s

Rychlé stisknuti tlacitka reset 10krat

11.3 Reset zafizeni

Zkontroluje pfipojeni k Zigbee hubu a ovéfi, ze
je hub v platném dosahu (aktivuje se pouze pfi
navazani na Zigbee hub)

Restartuje zafizeni a aktivuje rezim konfigurace
sité

Obnoveni tovérniho nastaveni

Reset zafizeni pouze obnovi sitova nastaveni a pfepne zafizeni do pérovaciho

rezimu, aniz by smazal mistni data. Ujistéte se, Ze je zafizeni zapnuté, podrite

tlacitko reset po dobu 5 sekund a jakmile se kontrolka rychle rozblika, tlacitko

uvolnéte. Zafizeni se resetuje a prejde do rezimu vysilani Bluetooth.

11.4 Tovarni reset

Tovarni reset znamena obnoveni sitovych nastaveni a smazani vSech mistnich i

cloudovych dat. Potvrdte, Ze je zafizeni zapnuté, a béhem kratké doby rychle

stisknéte tlacitko pro reset 10x. Zafizeni se poté prepne do stavu tovérniho

nastaveni.



12. Parametry vyrobku

Model vyrobku: PS-S05E, PS-S05D

Bezdratové protokoly: Zigbee, Thread, Bluetooth
Senzorova technologie: Radar

Jmenovity vstup: 5VDC 1A

Rozhrani: USB-C

Rozméry vyrobku: 64x64x29,5 mm

Provozni teplota: -10 °C az +50 °C

Provozni vlhkost: 0-95 % RH, bez kondenzace

Trida ochrany proti vodé: IPX5

13. Privodce odstrariovanim problému

13.1 Fale$né upozornéni ,Zjisténa pfitomnost" (osoba tam neni)

MozZné priciny

- Trvalé mirné pohyby zplsobujici ruSeni v prostiedi: pohyb zavésd, otaceni
ventildtoru, proudéni klimatizace, pohyb domacich mazli¢ku

- ,Duchové cile" zpUsobené velkymi sklenénymi, kovovymi nebo zrcadlovymi
plochami; zbytkové falesné cile

Diagnostika a FeSeni

1. Otevrete domovskou obrazovku zafizeni v aplikaci Agara Home a zkontrolujte,

zda se na mapé zobrazuji néjaké falesné cile.

2. Stisknutim a podrZenim na mapé nastavte pfipadné zdroje ruseni (napf. mista
pelisk domacich mazlickd, kvétin, ventilatorl apod.) jako typ ,.zdroj ruseni”.
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3. Skla, zrcadla, kovova zabradli a jiné silné odrazivé plochy nastavte jako typ
yhranice".

4. Primérené snizte ,citlivost detekce pritomnosti", abyste omezili spousténi
zpUsobena prostfedim.

5.V aplikaci aktivujte funkci ,,Al prostorové uceni", aby se znovu vytvorila zakladni
urover prostredi.

6. Pokud ruseni pochazi z vystupu klimatizace/ventilatoru, zvazte zménu umisténi
zarizeni, aby se vyhnulo proudéni vzduchu.

7. Ujistéte se, Ze je firmware zafizeni aktualizovany na nejnovéjsi verzi, abyste
dosahli nejlepsich vysledk.

Pokud i po provedeni filtrovani stale dochézi k faleSnym hlasenim, doporucujeme v
aplikaci zobrazit trajektorii cile, ovéfit, zda se falesné cile soustreduji v konkrétni
oblasti, a tuto oblast nastavit jako ,,hranici" nebo ,zdroj ruseni".

13.2 Osoba nezjisténa, i kdyz je nékdo pritomen

MoZné pficiny

1. Nespravna vyska nebo thel instalace; radar nesméruje k obsazené oblasti.

2. Prilis nizka citlivost, kvili které neni mozné detekovat jemné pohyby pfi dychani.

3. Osoba se mUze nachézet na okraji detekéni oblasti nebo je silné zakryta, coz vede
k nedostatecnym detekénim datdm.

4. Osoba se mzZe nachazet v extrémné klidném stavu, napfiklad béhem hlubokého
spanku nebo dlouhodobého posedavani, zatimco je ,doba potvrzeni

nepfitomnosti" nastavena prilis kratce.

5.V situacich s vice osobami je vzdélenost cile pfilis mala (<1 metr), coz zplisobuje
vzéajemné ruseni.

6. KdyZ je zapnuta funkce ,Detekce osob vylepsend Al", mohou osoby v blizkosti
rudivych cild (domaci zvifata, uklidovy robot, ventildtor atd.) zplsobit prekryv
mracen bodU a nespravnou identifikaci.

Diagnostika a FeSeni
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1. Zkontrolujte vysku a thel instalace, ujistéte se, Ze radar sméfuje pfimo k hlavni
oblasti aktivity, a je nasmérovan na hrudnik uzivatele.

2. Prejdéte na hlavni stranku zarizeni v aplikaci, jdéte do Nastaveni -> Nastaveni
monitorovani a zvyste ,citlivost detekce pritomnosti" na vysokou Groven.

3. Prodluzte ,,Dobu potvrzeni nepfitomnosti", abyste zafizeni poskytli dostatek ¢asu
k zachyceni jemnych signald dychani.

4. Odstrarite prekazky mezi zafizenim a detekovanymi cili, vyhybejte se umistovani
zarizeni tam, kde velké objekty mohou detekci blokovat.

5. Prenastavte instalaéni pozici, umistéte mimo kov, sklo a jiné silné odrazivé

povrchy.

6. Nastavte nedetekované oblasti jako ,hranice", optimalizujte logiku rozpoznavani

radaru a sniZte rusivé signaly.
7. Zkuste to znovu po aktualizaci firmwaru zafizeni na nejnovéjsi verzi.

8. Pokud doma nejsou Zadna zvirata, robotické vysavace ani jiné rusivé zdroje,
doporucuje se vypnout funkci ,Detekce osob vylepsena Al".

13.3 Nestabilita detekce statického cile (spani/sezeni)

MoZné priciny
1. Statické cile poskytuji omezend data mracna bodd, coz mlzZe zplsobit, Ze
algoritmus bude potrebovat delsi dobu pro pocateéni potvrzeni.

2. Cil je prili$ daleko nebo na okraji zorného pole.

3. Doba potvrzeni nepfitomnosti je nastavena prilis kratce, coz zptisobuje faleSna
spusténi ,zadna osoba"

4. Slabé rusivé signély v prostredi ovliviiuji detekci statického cile

Diagnostika a FeSeni

1. Doporucena vyska instalace je 1,5-2 m, pficemz senzor sméfuje na hrudni oblast

Clovéka.

2. Nastavte , Citlivost detekce pritomnosti" na vysokou troven
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3. Nastavte ,Dobu potvrzeni nepfitomnosti" na delsi ¢as (napf. 5 minut)
4.V aplikaci aktivné spustte funkci , Al prostorové uceni".

5. Mirné zmérite pézu (pohnéte rukama nebo zrychlete dech), ¢imZz pomuzete
algoritmu rychleji dokoncit pocatecni potvrzeni

6. Ujistéte se, Ze je misto instalace mimo proudénivzduchu a silné odrazivé povrchy

13.4 Casté skoky polohy cile nebo vyskyt ,,duchi" v aplikaci

MozZné priciny

1. Pritomnost velkych sklenénych ploch, zrcadel, kovovych zébradli a dalSich silné
odrazivych povrchd, které zplsobuji vicenasobné odrazy signélu

2. Osoba je prilis blizko zdi nebo okna (<0,5 metru); odraz signalu zplisobuje falesna

mraéna bodd

3. Zavésené predméty v prostredi (napf. lustry, stropni ventilatory), které vytvareji
rusiva mracna bodu

4. Ve scénarich s vice osobami mohou osoby stojici blize nez 1 metr od sebe
zpUsobit prekryvani dat mracen bod(.
Diagnostika a FeSeni

1. Nastavte vSechny plochy, které nemaji byt detekovany (zdi, sklo, kovové povrchy
atd.), jako typ ,,hranice".

2. Zkontrolujte, zda v prostoru nejsou zavésené nebo kyvajici se predméty, a jejich
oblast aktivity nastavte jako ,zdroje ruseni".

3. Pro optimalni detekci pfitomnosti udrzujte vzdalenost 0,5 metru nebo vice od zdi
aoken

4.V aplikaci aktivné spustte funkci , Al prostorové uceni"

5. Pokud dochazi k ¢astym skok(m ve scénéfich s vice osobami, nastavte vétsi a

vhodnéjsi hranici ,detekéni zény", aby se sniZilo prepindni.

6. Ujistéte se, Ze je firmware zafizeni aktualizovany na nejnovéjsi verzi pro optimalni

vykon.
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13.5 Nepresny pocet osob

MoZné pficiny

1. Kdyz vice osob vstoupi sou¢asné a jsou blizko sebe, mohou prekryvajici se data
mracen bodU zpusobit chyby pfi pocitani

2. Nékteré osoby mohou byt pfilis daleko od senzoru nebo na hranici detekénich
oblasti, coz vede k nedostate¢nym datim mracna bodl

3. Ruseni pohybujicimi se objekty, jako jsou domaci mazlicci nebo robotické
vysavace, které ovliviiuje pocitani

4. Lidé se mohou nachazet za velkymi prekazkami, coZ vede ke ztraté dat mracna
bodi

Diagnostika a FeSeni

1. DodrZeni vhodnych rozestupl miiZe zlepsit Gcinnost detekce (doporuceno >1

metr).

2. Zapnéte ,Detekci osob vylepSenou Al" pro filtrovani necilovych objektd, jako jsou
domaci mazlicci nebo robotické vysavace.

3. Nastavte oblasti aktivity necilovych rusivych objektt jako ,zdroje ruseni".

4. Zkontrolujte a optimalizujte instalacni pozici pro snizeni pokryti slepych zén

5. Aktualizujte firmware zafizeni na nejnovéjsi verzi

* Pocitani osob u FP400 miize mit ve scénafich s vice osobami odchylku 1-3 osoby, co? je pfi
soucasnych technickych podminkach normélni a nepredstavuje poruchu zafizeni. Pokud je
vyzadovana presnost pocitani, doporu¢ujeme sledovat spise trendy nez presny &iselny pocet.

13.6 Funkce treti strany nefunguji spravné nebo stav neni
synchronizovan

1. Nejprve ovéite, Ze je stav zafizeni normdlni a firmware je aktualizovan na
nejnovéjsi verzi v aplikaci Aqara Home
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2. Odeberte zafizeni z platformy tFeti strany a znovu ho pfidejte pomoci parovaciho
kédu Matter.

3. Ovérte, Ze je zarizeni pripojeno pomoci protokolu Thread, a ujistéte se, Ze Matter
hub podporuje viechny poZadované funkce.

4. Dokoncete vsechna nastaveni zén a parametr(i v aplikaci Agara Home, neZ
zacnete synchronizovat do jiného ekosystému

5. Ovérte, zda platforma treti strany plné podporuje senzory pritomnosti Matter.
Podrobnosti naleznete v oficialni dokumentaci platformy.

13.7 Nelze sparovat nebo zafizeni neodpovida

1. Potvrdte, Ze je zafizeni napajeno standardnim napéjecim zdrojem 5V / 1 A, po
zapnuti by mélo svitit kontrolni svétlo

2. Stisknéte a podrzte tlacitko reset po dobu 5 s, aby se zafizeni pfepnulo do rezimu
parovani (modré svétlo pomalu/rychle blika)

3. Umistéte zarizeni blizko k centrélni jednotce Matter, ¢imz sniZite komunikacni

vzdalenost.
4. Ovérte, ze je centrélni jednotka Matter online a funguje spravné.

5. Pokud potiZze pretrvévaji, rychle stisknéte tlacitko reset 10krat, obnovite tak

tovarni nastaveni a zkuste to znovu

14. Popis hranic funkci produktu

Podporované typy cilt

FP400 byl specialné optimalizovan pro nasledujici bézné zdroje rusent: ventilatory,
Cisti¢e vzduchu, Gklidové roboty, nepatrné pohyby rostlin, zaclony (posuvné a
rolovaci), domaci mazlicky, toalety, klimatizace a lednicky. U jinych neuvedenych
zdrojU ruseni se mUze snizit kvalita rozpoznavani a s urcitou pravdépodobnosti

miiZe dojit k chybné identifikaci jako osoby.
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Popis presnosti sledovani vice cill

Ve scénafich s vice cili sou¢asné muize kvili omezenim dhlového a vzdélenostniho
rozliSeni radaru dochazet k prekryvu mracen bod, kdyz je vzdalenost dvou cild
mensi nez priblizné 1 metr. To miiZe zpUsobit nestabilni klasifikaci, ,slepeni" cild,
chyby pfi poditani osob (odchylka 1-3 osoby) apod. Jde o fyzikalni omezeni

soucasné technologie milimetrovych vin, které nelze zcela eliminovat.

Popis presnosti detekce stacionarnich objektu

Zafizeni zachycuje mikropohyby téla pfi dychani pomoci radaru milimetrovych vin,
¢imz umoznuje detekci pritomnosti. Detekce je stabilni a spolehliva pfi bézném
sezeni/stani; u hlubokého spéanku, velké vzdalenosti nebo osob v okrajovych
oblastech mlZe byt detekce nestabilni nebo mize dojit ke ztraté cile kvili slabym
signalim mikropohybt. Doporucujeme optimalizovat Gcinek detekce zvysenim

citlivosti a prodlouzenim doby potvrzeni nepfitomnosti osoby.

Popis dosahu detekce a slepych zén

Uvedeny dosah detekce v navodu je maximalni hodnota za idealnich laboratornich
podminek. Ve skutecnosti bude efektivni dosah mensi nez laboratorni hodnoty
kvli faktoriim, jako je vyska instalace, Ghel naklonu, odraz od stropu, proudéni
vzduchu v prostfedi, poloha cile a prekéazky. Zafizeni ma slepa pole mimo
horizontalni zorné pole 120° a vertikélni zorné pole 100° a oblasti mimo pfimy smér
zarizeni. Vyhnéte se umisténi kritickych oblasti (zejména vstupl/vystupl) do

slepych zén.
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Popis hranice klasifikace cilt

Nizko se nachazejici cile (napt. déti do vysky priblizné 1,4 m) nebo cile v poloze pri
lezeni mohou byt s urcitou pravdépodobnosti rozpoznavany jako lidé nestabilng,
pfipadné mohou byt chybné klasifikovény jako domaci mazlicci. U novych rusivych
zdrojU, které nejsou v seznamu optimalizace, existuje také urcitd pravdépodobnost

chybné klasifikace jako ,¢lovék".

Popis rozdilti ve funkcich podle platformy

Po synchronizaci zafizeni s platformou treti strany prostrednictvim Matter zavisi
skute¢na podpora funkci na mite podpory standardu Matter a implementaci Matter
danou tfeti stranou, coz se muze lisit od aplikace Agara Home. Pro vyuZiti vSech

funkci zafizeni doporucujeme pouzivat aplikaci Agara Home.
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€ Bluetooth’

* Oznaceni Bluetooth® a loga jsou registrované ochranné znamky spolecnosti Bluetooth SIG a
spolecnost Shenzhen Lumi United Technology Co., Ltd. ziskala povoleni pro pouZiti téchto
ochrannych zndmek. Dalsi ochranné znamky a obchodni nazvy patfi pfislusnym vlastnikiam.

* Pouziti odznaku ,Works with Apple" znamend, Ze pfislusenstvi je specialné navrzeno k funkci s
technologii uvedenou na odznaku a bylo certifikovano vyvojari ve smyslu splnéni vykonnostnich
standard spolecnosti Apple. Apple neni zodpovédna za provoz tohoto produktu ani za jeho
soulad se bezpecnostnimi predpisy.

* Pozorné si tento navod prectéte a uschovejte jej na bezpe¢ném misté.

Servisni webové stranka: www.agara.com/support
Servisni e-mail: service@agara.com
Vyrobce: Shenzhen Lumi United Technology Co., Ltd.

Adresa: mistnosti 801-804, budova 1, Chongwen Park, Nanshan Intelligence Park,
3370 Liuxian Avenue, Futian Community, Taoyuan Street, Nanshan District, Sen-cen
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